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@ Kaskadenschubprazessor 

Der Schub, Pfeil 1, des Rahmens 5 ist proportional der 
gegenlaufig synchronen Rotationsgeschwindigkeiten von 
Achsen 10, 10' und deren Rotationsmassen; ISBNs: 3921291- 
00-3, -01-1, -02-x und ISSN: 0720-9614, pp. 17-23. Zum Stei- 
gern des Wirkungsgrades wird Unwucht und Zentrifugal- 
kraft wje folgt begegnet: Anstatt groSe massive Rotations- 
massen mit den Achsen 10, 10' gegenlaufig drehen zu lassen, 
werden mindestens auf jeder Seite zwei kleine 2, 2' und 2", 
2"' vorgesehen. Diese sind in Kardanringen gelagert, so daS 
sie in Eigenrotation versetzt werden konnen. Gegenlaufiges 
Drehen der Kardanringe mit Rotationsmassen 2, 2' an Achse 
10 gegen 2", 7!" der Achse 10' verursacht gefesselte Prazes- 
sion. Urn die Schubintensitat zu steigern, werden die Rota- 
tionsmassen kaskadenartig und verschachtelt in beliebig 
- viele Kardanringe gelagert, die wiederum aile in sich rotie- 
t rend angetrieben sind. Die Drehungen aller beteiligter Kar- 
danringe und Prazessionskraftrichtungen haben sowohl auf 
der Welle 1 0 von Masse 2 zu 2' wie Welle 1 0' von Masse 2" zu 
Masse 2'" gegensinnig zu erfolgen. Auch die Drehrichtun- 
gen jener auf Achse 10 miissen gegensinnig zu den spiegel- 
bildlichen auf Achse 10' weisen. 
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Kaskadenschubprazessor, gekennzeichnet da- 
durch, daB mindestens zwei Paare von Kaskaden- 
systemen so gegenlaufig und synchron im Gesamt- 5 
rahmen 5, Fig. 9 urn die Achsen 10, 10' angetrieben 
rotieren und im struktur- und gewichtszentnschen 
Rahmen 5 des -in sich abgeschlossenen Systems, 
Fig. 9, ein^rseitsvdie Drehrichtungen der gegenlau- 
fig rotierenden Systeme an der engsten gegenuber- 10 
liegendeh Stelle gleich jener des Vortriebs gemaB 
Pfeil 1, Fig. 1 und 9 sind, andererseits keine Dreh- 
momente urn die Symmetrieachsen 6 und 7 entste- 
hen und dadurch ein linearer Schub in Richtung des 
Pfeiles 1, Fig. 9, generierst wird, wobei die Kaska- 15 
densysteme aus einzeln angetriebenen 3-dimensio- 
nalen ineinander angeordneten Kardanringen be- 
stehen, von denen beliebig viele Kaskaden ineinan- 
der verschachteit sein konnen, jedoch die innersten 
Kaskaden Rotationsmassen 2, 2', 2", 2 m , Fig. 9, als 20 
Prazessionserreger enthalten mussen. 

Beschreibung 



Durch geienkte Kreiseiprazession wird Schwer- 25 
punktversatz und Vortrieb erzeugt : 

Fur die Schuberzeugung im Raum sind masseab- 
schleudernde Systeme und Verfahren bis heute f uhrend. 
Relativistische Systeme, vgl Literatur: 1, 2, 3, 4 und 5 
zeigten keine ausreichende Wirkung. Die Anmeldung 30 
zum Thema Schubkreisel, vgl. Literatur Nr. 7, zeigte 
jedoch, daB relativistische Antriebe gemaB Inhalt der 
Literatur 3, 4, 5 und 6 in ihrer Leistung zu steigern sind. 
Hierauf aufbauend kam die angemeldete Erfindung zu- 

stande. « t ^ • 1 35 

Wird im in sich abgeschlossenen System der Kreisel- 
drall durch auBere Bewegungskrafte so beeintrachtigt, 
daB Prazession entsteht, kann man das AusmaB der von 
auBen wirkenden Bewegungskraft in Proportion zur er- 
langten Prazession setzen, vergleichbar mit der Metho- 40 
de der Tragheitsnavigation. Nach dem physikalischen 
Gesetz der Umkehrbarkeit aller Prozess wird erfm- 
dungsgemaB im in sich abgeschlossenen System Kraft 
verbraucht, urn Prazession zu erzeugen. Die Prazession 
wird gekenechtet. Dies bringt eine nach auBen wirkende 45 
Bewegungskraft zum Vorschein, die in Proportion zum 
AusmaB der kiinstlich im System erzeugten Prazession 
steht und Schwerpunktversatz bedeutet. Der erfin- 
dungsgemaBe Kaskadenschubprazessor soli symme- 
trische, linearisierte und steuerbare Prazession erzeu- 50 
gen, die durch Schwerpunktversatz im in sich abge- 
schlossenen System Schub und damit Vortrieb gene- 

In Fig. 1, dem Schubrotator, sind zwei gegenlaufig 
rotierende Massen 2, 2' angeordnet. Im 2-dimensional in 55 
sich abgeschlossenen System eines Pendels entsteht 
Vortrieb in Richtung des Pfeiles 1. Dieser errechnet sich 
durch die Feldablenkung a bewegter Massen gemaB 
V/c oder <o/c sowie der Schwerpunktversatzformel 
SV « r • sina • r stellt den Radius der Rotationsmassen 60 
dar. Zentrifugalkrafte begrenzen die Schubwerte, vgl. 
Literatur Nr. 3 und 6! Urn dennoch groBeren nutzbaren 
Vortrieb zu erlangen, lassen sich erfindungsgemaB in- 
einander verschachtelte Kardanringrahmen mit darin 
fotierenden Massen drehen. Dadurch kann im erfm- 65 
dungsgemaBen Kaskadenschubprazessor die Wirkung 
vergroBerter Massen erlangt werden, ohne daB zu hohe 
Drehzahlen erforderlich sind. Wird gemaB Fig. 2 erne 



Rotationsmasse 2 in einem Kardannng 3 gelagert ^ und 
dessen Achse 4 angetrieben, lassen sich zwei Systeme 
dieser Kardanringe 3, 3' mit Rotationsmassen 2, 2 in 
einem Gesamtrahmen 5, Fig. 3 lagern. Bei gegenlauf iger 
Rotation der Kardanringe 3 und 3', Fig. 3, entsteht Vor- 
trieb in Richtung des Pfeiles 1. Wird synchrone Laufzahl 
der Rotationsmassen 2 und 2' sowie der Kardanringe 3 
und 3' gewahrleistet, entsteht kein Drehmoment urn die 
Symmetrieachse 6, aber eines urn die Symmetrieachse 7. 
Dieser Umstand ist der spiegelbildlich, aber dennoch 
gekrummten Richtung der beiden Prazessionskrafte des 
Systems gemaB der Dreifingerregel zuzuschreiben. Urn 
auch orthogonal zur Symmetrieachse 6 eine Symmetrie- 
achse 7 ohne Drehmoment zu erlangen, ist eine symme- 
trische Doppelung der Vorrichtung in Fig. 3 vorgese- 
hen. Urn geradlinig Vortrieb in Richtung desTfeUes 1, 
Fig 4 zu erzeugen, sind die Drehrichtungen der Rota- 
tionsmassen 2, 2', 2", 2"' und der Kardanrahmen 3, 3', 3", 
3"' mit deren Antriebswellen 4, 4', wie in der Zeichnung 
Fig. 4 angegeben, einzuhalten. Das entspricht den Ge- 
setzen der Kreisellehre und der Dreifingerregel. Prazes- 
sionsrichtungen und Intensitaten gemaB angeordneten 
Pfeilen 8, 8', 8", 8% Fig. 5 und dreidimensional schrat- 
fierten Pfeilkrummungsflachen, sind bei synchron iau- 
fenden Drehzahlen im in sich abgeschlossenen System 
symmetrisch. Urn die Symmetrieachsen 6 und 7, Fig. 5, 
entstehen keine Drehmomente mehr. In Fig. 6 wird 
Rahmen 5, Fig. 4, als zusatzlicher Kardanring 5 vorgese- 
hen. LaBt man diesen mit dem in sich angeordneten 
Kardanring 3 rotieren, in dem wiederum die Rotations- 
masse 2 dreht, ist mit zusatzlicher Energieinvestition zu 
rechnen, die nur als geknechtete Prazession fur Schwer- 
punktversatz sorgen kann. Eine weitere Wirkungsstei- 
gerung wird aus Fig. 7 ersichtlich. Die Rotationsmasse 2 
ist in Kardanringen 3, 5 und 9, dreidimensional gelagert. 
Dies findet als Kaskade Benennung. Aus Fig. 8 wird 
erkennbar, daB man anstatt einer rotationszentnschen 
Kreiselmasse 2, Fig. 7, eine verschachtelte Kaskade mit 
3-dimensionaler Kardanlagerung einer zentralen Rota- 
tionsmasse verwenden kann. Dieses System weist zwei 
Kaskaden auf. Werden Doppelkaskadensysteme gemaB 
Fig. 8 viermal wie bei Fig. 4 in gegenlaufig rotierenden 
Paaren verwendet, kommt ein erf indungsgemaBer Kas- 
kadenschubprazessor zweiter Ordnung, namlich mit 
zwei Kaskadenverschachtelungen zustande, Fig. 9. Zur 
weiteren Leistungssteigerung kann der erfindungsge- 
maBe Kaskadenschubprazessor nach 3-facher, 4-f acher 
oder /3-facher Ordnung verschachteit sein. Die Anzahl 
der gegenlaufig rotierenden Kaskadenpaare gemaB 
Fig. 4 und Fig. 9 kann somit ttber zwei hinaus vorgese- 
hen werden, wenn Rotationssymmetrie und Rotations- 
zentrik gewahrt bleiben. Zwei Paare stellen nur die Min- 
destanzahl aus Symmetriegrunden dar. Die Rotations- 
untersetzungsgetriebe 11, 11', Fig. 10, zum Antrieb der 
jeweiligen Kardanrahmen sind auch gewichts- und 
struktursymmetrisch gegenuberliegend angeordnet. A - 
le Rotationen dieser Antriebe haben synchron zu erfol- 
gen. Die Verkabelung 12, 12' lauft vom Inneren der 
hohlen Antriebswellen 13, Fig. 10 entlang der Kardan- 
ringe 3 zum Antrieb 11, 11'. Vondortausfinden Weiter- 
fuhrungen iiber die Lamellenkollektoren 14, 14' zur 
hohlen Antriebswelle 15 statt. Auf diese Weise lassen 
sich Stromversorgungen fur beliebig viele Verschachte- 
lungen bis hin zur zentralen Rotationsmasse vorneh- 
men. 
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ABSTRACT : 

CHG DATE=19990617 STATUS=0> The thrust, arrow 
1, of the frame 5 is proportional to the 
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contrarotating synchronous rotation speeds of 
shafts 10, 10 f and their rotation masses; 
ISBNs;3921291-00-3, -01-1, -02-x and ISSN: 0720- 
9614, pages 17-23. In order to increase the 
efficiency, unbalance and centrifugal force are 
counteracted as follows: instead of large, solid 
rotation masses being allowed to contrarotate with 
the shafts 10, 10 f , two small masses 2, 2 f and 
2 ff , 2 fff are provided at least on each side. Said 
masses are supported in gimble rings so that they 
can be set into intrinsic rotation . Rotation of 
the gimble rings having the rotation masses 2, 2 f 
on the shaft 10 in the opposite direction to 2 ff , 
2 fff on the shaft 10 f causes constrained 
pre session . In order to increase the thrust 
intensity, the rotation masses are supported in a 
cascade-like manner and interleaved in any desired 
number of gimble rings all of which are in turn 
driven to be intrinsically rotating. The rotations 
of all the gimble rings involved and the 
presession force directions have to take place in 
opposite directions both on the shaft 10 of the 
masses 2 to 2 ?? and on the shaft 10 f of the mass 
2 ff to the mass 2 ??? . The rotation directions of 
those on the shaft 10 must also be in the opposite 
direction to those in mirror-image form on the 

shaft 10 f . L 



file:///CI/Documents%20and%20Se (2 of 2)2/25/09 12:07:10 PM 



